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OBJETIVO(S):
Objetivo General:
Al final de la UEA el alumno sera capaz de:
- Aplicar los procedimientos tedricos y practicos que utiliza la topografia.
- Manejar los diversos instrumentos topograficos.
CONTENIDO SINTETICO:
1. Introduccidmn.
1.1. Relacidén de la topografia con la hidrologia.
1.2. Elementos de topografia y cartografia.
1.3. Matematicas basicas: trigonometria (funciones, identidades Y

ecuaciones), escalas.

2. Planimetria.

2.1. Levantamiento con brGjula y cinta.

2.2. Mediciones angulares. Angulos horizontales: rumbo y azimut. Angulos
verticales.

2.3. Determinacidén indirecta de distancias.

2.4. Poligonales abiertas y cerradas. Ajuste, error de cierre lineal y
precisidn relativa.

2.5. Estimacidn de areas y volumenes.

3. Teoria de los errores en la medicidn.

3.1. Mediciones directas e indirectas.

3.2. Tipos de errores.

3.3. Probabilidad e interpretacidn de la desviacidn estandar.

k}.4 Propagacidn de errores. )
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3.5. Ajuste condicional de las mediciones.

El sistema de posiciconamiento global.
Definicidn y conceptos basicos.
Sistemas coordenados de referencia.
Fundamentos del posicionamiento.
Sistemas de informacidédn geografica.
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Altimetria.

.1. Nivelacidén trigonométrica y diferencial.

.2. Nivelacidén con brdjula, nivel de mano, nivel fijo, tecdolito y estacidn
total.

.3. Representacidn en planta y perfil.
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Planimetria y altimetria simulténeas.
.1. Levantamiento topografico asociado a un cauce.
.2. Batimetria, curvas de nivel.
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MODALIDADES DE CONDUCCION!DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Para definir 1los conceptos Yy métodos basicos de la topografia se empleara
principalmente la c¢lase magistral, complementada con sesiones de taller.

Se promoverad la discusidén sobre aspectos particulares de las metodologias
aprendidas, procurando en lo posible asociar su aplicacidén con algin tema
relacionado con la hidreologia gque sea de interés internacional, nacional,
regional o local.

Con la finalidad de reforzar el aprendizaje se procurarad gque el alumno
realice tareas periédicas, .que podran incluir el uso de modelos fisicos y de
tecnologias de la informacidn, entre otras,

Se llevar&n a cabo al menos 6 practicas de campo con la finalidad de que el

alumno aplique los conocimientos adquiridos en las sesiones tedricas y
desarrolle las destrezas y habilidades en el uso del equipo de medicidn.

MODALIDADES DE EVALUACION:

Evaluacidén global: i

- Consistirad de un minimo de tres evaluaciones periddicas.
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- Los alumnos presentaran, ya sea por equipo © de manera individual, segin lo
defina el profesor, un reporte con las actividades desarrolladas en las

practicas de campo.
- El1 profesor establecerada 1los factores de ponderacidédn al principio del

trimestre y los comunicard ‘a los alumnos.

Evaluacidn de recuperacidn:

- La UEA no podra acreditarse mediante una evaluacidn de recuperacidn.
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